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Entwicklung und Aufbau eines Rotationsmoduls fiir segmentierte Formen mit Widerstandsdreh-
moment im Kontext von medizinischen Armassistenzsystemen

Development and construction of a rotation module for segmented shapes with resistance
torque in the context of surgical arm assistance systems
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Wahrend Operationen kommt es haufig zu nicht komfortablen statischen Arm- und Oberkdrper-
haltungen der Chirurginnen und Chirurgen. Dies fliihrt zu hohen Beanspruchungen der oberen
Extremitaten. Im Rahmen eines Forschungsprojekts am IKTD wurde ein chirurgisches Assistenz-
system konzipiert, das die Chirurginnen und Chirurgen wahrend der OP am Unterarm unterstut-
zen und entlasten soll.

Die Mensch-Maschine-Schnittstelle umfasst hierbei eine Armauflage, deren Gestaltparameter
Segmentierung und Widerstandsdrehmoment fur die Rotation des Unterarms untersucht und op-
timiert werden sollen. In dieser Arbeit soll ein Rotationsmodul (Auflagenhalterung) flr eine seg-
mentierte Form mit einstellbarem Widerstandsdrehmoment entwickelt und aufgebaut werden.

Teilaufgaben:

e Literaturrecherche und Einarbeitung in das Thema Unterarmauflagen und Rotationsbe-
wegungen des Unterarms im Kontext von Armassistenzsystemen

¢ Analyse des Ist-Zustandes von Armauflagen von Armassistenzsystemen

e Ableitung von Designanforderungen an ein Rotationsmodul fir modular segmentierte
Formen mit Widerstandsdrehmoment

e Konzeption und Bewertung verschiedener Konzeptvarianten

e Kompletter Entwurf und Ausarbeitung der bestbewerteten Loésung

e Evaluation der erarbeiteten Form der distalen Unterarmauflage
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